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1. Предмет. Цели и задачи дисциплины, её место  

в структуре образовательной программы 
 

     Предмет дисциплины – устройства и средства автоматизации технических систем, ос-

новные процессы и закономерности работы автоматизированных систем управления про-

изводственными процессами. 

 

    Цель дисциплины – формирование у студентов знаний по теории и техники автомати-

зированного управления техническими системами, иерархии систем, принципах их по-

строения, знаний по техническим средствам, на базе которых строятся современные авто-

матизированные системы управления технологическими процессами(АСУТП) и про-

граммному обеспечению, используемому при работе АСУТП. 

 

    Основными задачами дисциплины являются: 

 ознакомление с основными технологическими, техническими и организационно-

экономическими аспектами автоматизации сельскохозяйственного производства; 

 изучение технологических основ автоматизации производственных процессов; 

 выработка умения  проектирования и выбора средств автоматизации сельскохозяй-

ственного производства. 

 

Место дисциплины в структуре образовательной программы –  Б1.В.ОД.6. Данная дисци-

плина принадлежит к циклу дисциплин специализации. 

2. Перечень планируемых результатов обучения по дисциплине, 

соотнесённых с планируемыми результатами освоения образовательной 

программы 

 

Компетенция Планируемые результаты обучения 

Код Название 

ОК-1 способность к аб-

страктному мышле-

нию, анализу, синтезу 

- знать основы системного подхода к проектированию 

систем автоматики 

- уметь синтезировать функциональную и алгоритми-

ческую структуры автоматизированных систем управ-

ления технологическими процессами 

- иметь навыки системного подхода при разработке 

систем автоматизации 

ОПК-2 способностью к ис-

пользованию основ-

ных законов есте-

ственнонаучных дис-

циплин в профессио-

нальной деятельности 

- знать основы теории автоматического управления; 

- уметь пользоваться теоретическими знаниями ранее 

изученных естественнонаучных дисциплин; 

- иметь применять в практике разработки систем ав-

томатизации знаний ранее изученных естественнона-

учных дисциплин 

ОПК-3 способностью разра-

батывать и использо-

вать графическую 

техническую доку-

ментацию 

- знать основные стандарты документации по систе-

мам автоматики; 

- уметь разрабатывать проектную документацию на 

системы автоматизации; 

- иметь навыки чтения и построения чертежей автома-

тизации 

ОПК-7 способностью органи- - знать состояние и перспективы развития автоматиза-
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зовывать контроль 

качества и управление 

технологическими 

процессами 

ции сельскохозяйственного производства; 

- уметь осуществлять выбор и расчёт технических 

средств, используемых в АСУТП; 

- иметь навыки построения систем автоматического 

управления технологическими процессами производ-

ства 

ОПК-9 готовностью к ис-

пользованию техниче-

ских средств автома-

тики и систем автома-

тизации технологиче-

ских процессов 

- знать  методологию построения современных авто-

матизированных систем управления технологическими 

процессами (АСУТП), их состав и структуру; 

- уметь обосновано выбирать средства автоматизации 

управления технологическими процессами современ-

ного сельскохозяйственного производства; 

- иметь навыки разработки систем автоматизации 

сельскохозяйственного производства 

ПК-4 способностью осу-

ществлять сбор и ана-

лиз исходных данных 

для расчёта и проек-

тирования 

- знать методологию построения современных автома-

тизированных систем управления технологическими 

процессами 

- уметь сформулировать технические требования к 

разрабатываемым системам автоматизации сельскохо-

зяйственного производства; 

- иметь навыки разработки функционально-

технологических схем автоматизации 

ПК-5 готовностью к уча-

стию в проектирова-

нии технических 

средств и технологи-

ческих процессов 

производства, систем 

электрификации и ав-

томатизации сельско-

хозяйственных объек-

тов 

- знать состав и структуру технического, алгоритми-

ческого и программного обеспечений АСУТП; 

- уметь разрабатывать системы автоматизированного 

управления технологическими процессами; 

- иметь навыки разработки систем автоматизирован-

ного управления технологическими процессами 

ПК-6 способностью исполь-

зовать информацион-

ные технологии при 

проектировании ма-

шин и организации их 

работы 

- знать функциональные возможности специализиро-

ванных программных продуктов автоматизации 

(SCADA); 

- уметь строить системы автоматизации с помощью 

SCADA-систем; 

- иметь опыт программирования ПЛК 

ПК-8 готовностью к про-

фессиональной экс-

плуатации машин и 

технологического 

оборудования и 

электроустановок 

- знать состояние и перспективы развития автоматиза-

ции сельскохозяйственного производства; 

- уметь осуществлять настройку автоматических регу-

ляторов и управляющих устройств; 

- иметь навыки программирования простейших кон-

троллеров 

ПК-10 способностью исполь-

зовать современные 

методы монтажа, 

наладки машин и 

установок, поддержа-

ния режимов работы 

электрифицированных 

и автоматизирован-

- знать методологию построения современных автома-

тизированных систем управления технологическими 

процессами; 

- уметь разрабатывать функциональную и алгоритми-

ческую структуры автоматизированных систем управ-

ления технологическими процессами; 

- иметь навыки проектирования и монтажа систем ав-

томатического управления технологическими процес-
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ных технологических 

процессов, непосред-

ственно связанных с 

биологическими объ-

ектами 

сами 

 

 

3. Объём дисциплины и виды учебной работы 
 

Виды учебной работы 

Очная форма обучения 

Заочная 

форма 

обучения 

всего  

зач.ед./ 

часов 

объём часов 
всего ча-

сов 

7
 с

е-

м
ес

тр
 

8
 с

е-

м
ес

тр
 

9
 с

е-

м
ес

тр
 

Общая трудоёмкость дисциплины 4/144 4/144 4/144 4/144 

Контактная работа обучающихся с препо-

давателем (по видам учебных занятий) 

всего, в т. ч. 
70 40 30 18 

Аудиторная работа:  70 40 30 18 

Лекции 24 14 10 6 

Практические занятия - - - - 

Семинары - - - - 

Лабораторные работы 46 26 20 12 

Другие виды аудиторных занятий - - - - 

Самостоятельная работа обучающихся, 

час, в т. ч.  
74 32 42 126 

Подготовка к аудиторным занятиям 23 20 3 9 

Выполнение курсовой работы (курсового 

проекта) 
12 - 12 24 

Подготовка и защита рефератов, расчёт-

но-графических работ 
- - - - 

Другие виды самостоятельной работы 12 12 - 66 

Экзамен/часы 8/27 - 8/27 9/27 

Вид итогового контроля (зачёт, экзамен) 
зачёт, 

экзамен 
зачёт экзамен экзамен 
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4. Содержание дисциплины 

 
4.1. Разделы, темы и виды занятий (тематический план). 

 

№ 

п/п 
Раздел дисциплины Лекции ПЗ ЛЗ СР 

Очная форма обучения 

1 Автоматизация управления производством 2 - - 2 

2 

Архитектура современной автоматизированной 

системы управления технологическими процес-

сами (АСУТП) 

2 - - 2 

3 
Техническое обеспечение автоматизированных 

систем управления 
4 - 12 4 

4 Программное обеспечение АСУТП 4 - 10 6 

5 
Общие вопросы проектирования систем автома-

тизации 
2 - 4 5 

6 
Проектирование систем автоматизации дискрет-

ных объектов 
4 - 16 6 

7 
Проектирование систем автоматизации аналого-

вых объектов 
2 - 4 4 

8 
Автоматизация типовых технологических про-

цессов 
4 - - 6 

 

 

 4.2. Содержание разделов дисциплины. 

 

         Раздел 1. Автоматизация управления производством 

     Понятие технологического процесса. Технологические установки как объекты автома-

тизации. Основные задачи автоматизации технологических процессов. Виды и уровни ав-

томатизации. 

     Общие сведения о сельскохозяйственных технологических процессах. Классификация 

процессов и объектов автоматизации сельскохозяйственного производства. 

     Понятие технической системы, задачи управления технической системой. Состав, 

иерархия и структура системы управления производством. Функциональная и иерархиче-

ская декомпозиция системы управления производством. 

     Понятие автоматизированной системы управления (АСУ). Виды автоматизированных 

систем управления техническими системами (ERP, MES, WorkFlow, АСУТП). Цели со-

здания АСУ. Виды обеспечения АСУ. 

    Задачи отдельных уровней иерархической системы управления. Организация взаимо-

действия управляющих подсистем. Масштаб времени функционирования на каждом 

уровне иерархии управления.  

         Раздел 2. Архитектура современной автоматизированной системы управления 

технологическими процессами (АСУТП) 

    Понятие АСУТП. Уровни декомпозиции АСУТП (полевые приборы, управление дан-

ными, локальные системы управления, групповые системы управления, SCADA). Задачи 

системы управления каждого уровня. Понятие человеко-машинного интерфейса(HMI). 

    Структура и компоненты современной АСУТП. Программируемый логический кон-

троллер (ПЛК) и устройство сопряжения с объектом (УСО). Роль и место информацион-

ных сетей в АСУТП.  
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    Понятие централизованной и распределенной архитектуры АСУТП. Примеры типовой 

структуры АСУТП. 

         Раздел 3. Техническое обеспечение автоматизированных систем управления 

    Состав, структура и классификация технических средств автоматизированных систем 

управления. Принципы построения и структура государственной системы приборов 

(ГСП). 

    Первичные информационные преобразователи (датчики).  Классификация и основные 

схемы построения датчиков. Параметрические и генераторные измерительные преобразо-

ватели. 

    Датчики температуры, давления, расхода, уровня, состава и свойств материалов. Датчи-

ки скорости и угла поворота, перемещения. Датчики электрических величин. 

    Задающие и сравнивающие элементы. Механические, электрические, пневматические и 

гидравлические сравнивающие и задающие устройства.  

    Исполнительные механизмы и регулирующие органы. Электромагнитные, электродви-

гательные, пневматические и гидравлические исполнительные механизмы. 

    Релейные системы автоматики. Классификация, основные статические и динамические 

характеристики. Электромагнитные реле постоянного и переменного тока. Реле выдержки 

времени и программные реле. 

    Дискретные системы автоматики. Теория релейных схем. Общие понятия алгебры ло-

гики. Логические и цифровые элементы автоматики. 

    Устройства сопряжения с объектом(УСО) для сбора информации об объекте управле-

ния и выдачи управляющих сигналов на исполнительные механизмы. 

    Понятие ПЛК. Классификация ПЛК. Архитектура ПЛК. Особенности функционирова-

ния ПЛК. Понятие рабочего цикла.  

Раздел 4. Программное обеспечение АСУТП 

    Программирование ПЛК. Основные языки программирования. Стандарт МЭК-61131. 

Язык функциональных блоков(FBD), язык лестничных диаграмм(LD), структурированный 

текст(ST) и язык последовательных логических процессов(SFC). 

    Программирование простейшего ПЛК Siemens LOGO!. Среда программирования ПЛК 

CoDeSys и программирования контроллера фирмы ОВЕН. 

     Программные продукты SCADA, используемые для создания подсистем АСУТП верх-

него уровня. Функциональные возможности и особенности пакетов TRACE MODE и Mas-

terSCADA. 

          Раздел 5. Общие вопросы проектирования систем автоматизации. 

     Общие нормативные документы по проектированию. Состав проекта автоматизации 

технологических процессов. Схемы, применяемые в проектах автоматизации технологи-

ческих процессов: структурные, функциональные, принципиальные, схемы соединений и 

схемы подключений. Содержание текстовых документов проектов по автоматизации тех-

нологических проектов. Последовательность разработки систем автоматизации. 

         Раздел 6. Проектирование систем автоматизации дискретных объектов 

    Дискретное автоматизированное устройство. Графическое отображение логики работы 

дискретного логического устройства (диаграмма состояния, диаграмма действия, цикло-

грамма, функционально-событийная диаграмма). 

    Математическое описание дискретного логического устройства. Понятие конечного ав-

томата. Автомат Мили и Мура. Таблицы истинности и логические формулы автомата. 

    Реализация дискретных систем управления с помощью ПЛК. Переход от диаграммы 

состояния к программе на языке SFC. 

         Раздел 7. Проектирование систем автоматизации аналоговых объектов 

      Физические, химические и биологические процессы как объекты управления. Анализ 

возмущений. Аналитический метод исследования простейших одноемкостных объектов и 

сложных технологических процессов. 
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    Экспериментальное исследование динамических свойств и характеристик объектов. 

Методы активного эксперимента. Методы пассивного эксперимента. 

    Общие положения обоснования закона регулирования в зависимости от свойств объекта 

управления. 

    Общие сведения о регулирующих органах. Регулирующие органы для изменения пото-

ков твердых веществ. Регулирующие органы для изменения потоков жидких и газообраз-

ных веществ. Регулирование энергетических потоков. Динамические характеристики ре-

гулирующих органов. 

    Законы регулирования. Структура и классификация промышленных регуляторов. П, И, 

ПИ, и ПИД- законы регулирования. Выбор закона регулирования по заданным кривым 

переходных процессов и параметрам объекта регулирования. 

Раздел 8. Автоматизация типовых технологических процессов 

     Автоматизация котлов и котлоагрегатов. Автоматические газовые котельные. Автома-

тизация теплогенераторов. Автоматизация электрических установок для подогрева воды и 

воздуха и получения пара. Автоматизация холодильных установок.  

     Автоматизация водонасосных установок для ферм и населенных пунктов. Автоматиче-

ские станции управления насосными агрегатами.  

      Автоматизация кормления животных и птицы. Автоматизация установок микроклима-

та животноводческих и птицеводческих помещений. Автоматизация управления освеще-

нием птичников. Автоматизация уборки навоза и помета. Автоматизация доильных уста-

новок. Автоматизация процессов первичной обработки молока. 

      Автоматизация процессов кормопроизводства и кормоцехов. 

 

4.3. Перечень тем лекций. 

№ 

п/п 
Тема лекции 

Объём, часов  

форма обучения 

очная  заочная 

Раздел 1. Автоматизация управления производством 

1 Автоматизация управления производством 2 - 

Раздел 2. Архитектура современной автоматизированной системы управления технологи-

ческими процессами (АСУТП 

2 

Архитектура современной автоматизированной си-

стемы управления технологическими процессами 

(АСУТП) 

2 2- 

Раздел 3. Техническое обеспечение автоматизированных систем управления 

3 

Техническое обеспечение автоматизированных систем 

управления. Понятие ГСП Датчики. Общие понятия. 

Датчики температуры давления, расхода, уровня, со-

става и свойств материалов. Датчики скорости и угла 

поворота, перемещения. 

2 - 

4 

Датчики электрических величин. Исполнительные ме-

ханизмы и регулирующие органы. Устройства сопря-

жения с объектом(УСО) и ПЛК 

2 - 

Раздел 4. Программное обеспечение АСУТП 

5 
Программное обеспечение АСУТП. Программирова-

ние ПЛК 
2 2 

6 SCADA-системы 2 - 

Раздел 5. Общие вопросы проектирования систем автоматизации 

7 
Общие вопросы проектирования систем автоматиза-

ции. 
2 - 

Раздел 6. Проектирование систем автоматизации дискретных объектов 
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8 

Проектирование систем автоматизации дискретных 

объектов. Понятие дискретного автоматизированного 

устройства. 

2 2 

9 

Математическое описание дискретного логического 

устройства. Реализация дискретных систем управле-

ния с помощью ПЛК 

2 - 

Раздел 7. Проектирование систем автоматизации аналоговых объектов 

10 
Проектирование систем автоматизации аналоговых 

объектов 
2 - 

Раздел 8. Автоматизация типовых технологических процессов 

11 

Автоматизация котлов и котлоагрегатов. Автоматиче-

ские газовые котельные. Автоматизация теплогенера-

торов. Автоматизация электрических установок для 

подогрева воды и воздуха и получения пара. Автома-

тизация холодильных установок 

2 - 

12 

Автоматизация кормления животных и птицы. Авто-

матизация установок микроклимата животноводче-

ских и птицеводческих помещений. Автоматизация 

управления освещением птичников. Автоматизация 

уборки навоза и помета. Автоматизация доильных 

установок. Автоматизация процессов первичной обра-

ботки молока 

2 - 

Всего 24 6 

 

 4.4. Перечень тем практических занятий 

    Учебным планом данные занятия не предусмотрены. 

 

 4.5. Перечень тем лабораторных работ 

№ 

п/п 
Тема лабораторного занятия 

Объём, часов 

форма обучения 

очная заочная 

Раздел 3. Техническое обеспечение автоматизированных систем управления 

1 Знакомство с ПЛК Siemens LOGO! 4 2 

2 Знакомство с датчиками систем автоматики 4 - 

3 Знакомство с ПЛК фирмы ОВЕН 4 - 

Раздел 4. Программное обеспечение АСУТП 

4 Знакомство с программой «LOGO!Soft Comfort» 4 2 

5 
Знакомство со специальными функциями языка FBD 

ПЛК Siemens LOGO! 
2 - 

6 
Знакомство с функциями обработки аналоговых сигна-

лов языка FBD ПЛК Siemens LOGO! 
4 2 

Раздел 5. Общие вопросы проектирования систем автоматизации 

7 Знакомство со схемами автоматики 4 2 

Раздел 6. Проектирование систем автоматизации дискретных объектов 

8 
Управление пуском асинхронного электродвигателя с 

помощью ПЛК 
4 2 

9 
Разработка системы управления промышленными во-

ротами с помощью ПЛК 
4 - 

10 
Исследование системы дискретного управления двумя 

взаимосвязанными транспортерами 
4 2 

11 Исследование системы дискретного управления осве- 4 - 
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тительными установками 

Раздел 7. Проектирование систем автоматизации аналоговых объектов 

12 
Исследование системы автоматического регулирования 

температуры воздуха в помещении с помощью ПЛК 
4 - 

Всего 46 12 

 

 

4.6. Виды самостоятельной работы студентов и перечень учебно-

методического обеспечения для самостоятельной работы обучающихся. 

4.6.1. Подготовка к аудиторным занятиям  

Подготовка студентов к аудиторным занятиям заключается в прочтении конспек-

тов лекции и глав учебника по теме занятия, ознакомлении с содержанием занятий по ме-

тодическим указаниям. 

      Подготовка к сдаче лабораторных работ осуществляется в лаборатории автоматики, 

библиотеке и дома. Лаборатория снабжена необходимыми методическими материалами, 

специальной литературой и компьютерным классом с выходом в Интернет. 

4.6.2. Перечень тем курсовых работ (проектов). 

№ 

п/п 
Тема курсового проекта 

Семестр 

форма обучения 

очная  заочная  

1 

Разработка системы автоматического управления уста-

новкой активного вентилирования зерна с помощью 

ПЛК 

8 9 

 

В задачу курсового проекта входит разработка системы автоматического управления объ-

екта в соответствии с полученными от руководителя дополнительными исходными дан-

ными (30 вариантов комплектования приборов и оборудования). 

     Необходимо выполнить следующие задания: 

 Разработать функционально-технологическую схему автоматизации объекта 

управления. 

 Выполнить формализацию задачи управления (выбрать логические переменные, 

составить диаграмму состояний и циклограмму работы). 

 Подобрать ПЛК и необходимые блоки расширения. 

 Разработать силовую схему системы управления. 

 Разработать принципиальную схему системы управления. 

 Разработать программу для выбранного контроллера, реализующую заданный ал-

горитм управления. 

4.6.3. Перечень тем рефератов, расчетно-графических работ  

    Учебным планом данные занятия не предусмотрены. 

 

4.6.4. Перечень тем для самостоятельного изучения студентами. 

№ 

п/п 
Тема самостоятельной работы 

Учебно-методическое обес-

печение 

Объём, часы 

форма обуче-

ния 

очная  

заоч

оч-

ная  
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1 

Раздел 1. Автоматизация управле-

ния производством 

     Понятие автоматизированной си-

стемы управления (АСУ). Виды ав-

томатизированных систем управле-

ния техническими системами (ERP, 

MES, WorkFlow, АСУТП). Цели со-

здания АСУ. Виды обеспечения АСУ 

Основы построения автома-

тизированных систем управ-

ления технологическими 

процессами: учебное посо-

бие/ С.Н. Пиляев  [и др.] – 

Воронеж: ФГБОУ Воронеж-

ский ГАУ, 2013. с. 10-28.  – 

URL: 

http://catalog.vsau.ru/elib/book

s/b89353.pdf 

2 10 

2 

Раздел 2. Архитектура современ-

ной автоматизированной системы 

управления технологическими про-

цессами (АСУТП)  
Структура и компоненты современ-

ной АСУТП. Программируемый ло-

гический контроллер (ПЛК) и 

устройство сопряжения с объектом 

(УСО). Роль и место информацион-

ных сетей в АСУТП 

Основы построения автома-

тизированных систем управ-

ления технологическими 

процессами: учебное посо-

бие/ С.Н. Пиляев  [и др.] – 

Воронеж: ФГБОУ Воронеж-

ский ГАУ, 2013. с. 28-45.  – 

URL: 

http://catalog.vsau.ru/elib/book

s/b89353.pdf 

2 20 

3 

Раздел 3. Техническое обеспечение 

автоматизированных систем 

управления 

Дискретные системы автоматики. 

Математическое описание дискрет-

ного управляющего устройства. 

Основы построения автома-

тизированных систем управ-

ления технологическими 

процессами: учебное посо-

бие/ С.Н. Пиляев  [и др.] – 

Воронеж: ФГБОУ Воронеж-

ский ГАУ, 2013. с. 74-89.  – 

URL: 

http://catalog.vsau.ru/elib/book

s/b89353.pdf 

4 10 

4 

Раздел 4. Программное обеспечение 

АСУТП 

Стандарт МЭК-61131. Язык функци-

ональных блоков(FBD), язык лест-

ничных диаграмм(LD), структуриро-

ванный текст(ST) и язык последова-

тельных логических процессов(SFC). 

Основы построения автома-

тизированных систем управ-

ления технологическими 

процессами: учебное посо-

бие/ С.Н. Пиляев  [и др.] – 

Воронеж: ФГБОУ Воронеж-

ский ГАУ, 2013. с. 45-73.  – 

URL: 

http://catalog.vsau.ru/elib/book

s/b89353.pdf 

6 20 

5 

Раздел 5. Общие вопросы проекти-

рования систем автоматизации 

Схемы, применяемые в проектах ав-

томатизации технологических про-

цессов: структурные, функциональ-

ные, принципиальные, схемы соеди-

нений и схемы подключений. После-

довательность разработки систем ав-

томатизации 

Основы построения автома-

тизированных систем управ-

ления технологическими 

процессами: учебное посо-

бие/ С.Н. Пиляев  [и др.] – 

Воронеж: ФГБОУ Воронеж-

ский ГАУ, 2013. с. 10-20.  – 

URL: 

http://catalog.vsau.ru/elib/book

s/b89353.pdf 

5 10 
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6 

Раздел 6. Проектирование систем 

автоматизации дискретных объ-

ектов 

Математическое описание дискрет-

ного логического устройства. Поня-

тие конечного автомата. Автомат 

Мили и Мура. Таблицы истинности и 

логические формулы автомата. 

    Реализация дискретных систем 

управления с помощью ПЛК. Пере-

ход от диаграммы состояния к про-

грамме на языке SFC 

Основы построения автома-

тизированных систем управ-

ления технологическими 

процессами: учебное посо-

бие/ С.Н. Пиляев  [и др.] – 

Воронеж: ФГБОУ Воронеж-

ский ГАУ, 2013. с. 80-89.  – 

URL: 

http://catalog.vsau.ru/elib/book

s/b89353.pdf 

6 20 

7 

Раздел 7. Проектирование систем 

автоматизации аналоговых объек-

тов 

Общие сведения о регулирующих 

органах. Регулирующие органы для 

изменения потоков твердых веществ. 

Регулирующие органы для измене-

ния потоков жидких и газообразных 

веществ. Регулирование энергетиче-

ских потоков. Динамические харак-

теристики регулирующих органов. 

Законы регулирования. Структура и 

классификация промышленных регу-

ляторов. П, И, ПИ, и ПИД- законы 

регулирования. 

Основы построения автома-

тизированных систем управ-

ления технологическими 

процессами: учебное посо-

бие/ С.Н. Пиляев  [и др.] – 

Воронеж: ФГБОУ Воронеж-

ский ГАУ, 2013. с. 60-74.  – 

URL: 

http://catalog.vsau.ru/elib/book

s/b89353.pdf 

4 20 

8 

Раздел 8. Автоматизация типовых 

технологических процессов 

Автоматизация кормления животных 

и птицы. Автоматизация установок 

микроклимата животноводческих и 

птицеводческих помещений. Авто-

матизация управления освещением 

птичников. Автоматизация уборки 

навоза и помета. Автоматизация до-

ильных установок. Автоматизация 

процессов первичной обработки мо-

лока. 

Основы построения автома-

тизированных систем управ-

ления технологическими 

процессами: учебное посо-

бие/ С.Н. Пиляев  [и др.] – 

Воронеж: ФГБОУ Воронеж-

ский ГАУ, 2013. с. 6-20.  – 

URL: 

http://catalog.vsau.ru/elib/book

s/b89353.pdf 

6 18 

 Всего 35 75 

 

4.6.5. Другие виды самостоятельной работы студентов. 

 

№ 

п/п 
Вид самостоятельной работы 

Объем, ч 

Форма обучения 

Очная форма  

обучения 

Заочная форма 

 обучения 

1. 
Оформление  отчётов и разработка программ 

для ПЛК по лабораторным работам 
12 66 

Всего 12 66 

 



13 
 

4.7. Перечень тем и видов занятий, проводимых в интерактивной форме 

№ 

п/п 

Форма занятия Тема занятия Интерактивный метод Объем, 

ч 

1 лекция Программное обеспе-

чение АСУТП 

Групповое обсуждение 2 

2 лекция SCADA-системы Групповое обсуждение 2 

3 лекция Реализация дискрет-

ных систем управле-

ния с помощью ПЛК 

Групповое обсуждение 2 

4 лабораторная 

работа 

Знакомство со специ-

альными функциями 

языка FBD ПЛК Sie-

mens LOGO! 

Case Study Опрос 2 

5 лабораторная 

работа 

Исследование системы 

дискретного управле-

ния двумя взаимосвя-

занными транспорте-

рами 

Case Study Опрос 2 

6 лабораторная 

работа 

Исследование системы 

автоматического 

управления режимами 

работы двигателя по-

стоянного тока с по-

мощью ПЛК 

Case Study Опрос 2 

 

5. Фонд оценочных средств для проведения промежуточной аттестации 

Фонд оценочных средств для проведения промежуточной аттестации обучающихся 

с перечнем компетенций, описанием показателей и критериев оценивания компетенций, 

шкал оценивания и методические материалы представлены в соответствующем разделе 

УМК. 

 

 6. Учебно-методическое обеспечение дисциплины 

6.1. Рекомендуемая литература. 

6.1.1. Основная литература.  

№ 

п/

п 

Автор Заглавие 
Гриф из-

дания 

Изда-

тель-

ство 

Год 

изда-

ния 

Кол-во 

экз. в 

библ. 

1. 

Пиляев 

С.Н., Гу-

ков П.О., 

Афоничев 

Д.Н., Па-

нов Р.М 

Основы построения автома-

тизированных систем управ-

ления технологическими про-

цессами. – URL: 

http://catalog.vsau.ru/elib/books

/b89353.pdf 

Учебное 

пособие 

(УМО) 

ВГАУ 2013 150 

6.1.2. Дополнительная литература.  

№ 

п/п 
Автор Заглавие Издательство Год издания 

1 Гуков П.О., Расчет параметров систем автоматиче- ВГАУ 2010 
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Пиляев 

С.Н. 

ского управления.— 

<URL:http://catalog.vsau.ru/elib/books/b6

2886.pdf> 

2 

П. О. Гу-

ков, С. Н. 

Пиляев, Р. 

М. Панов 

Методические указания для выполне-

ния лабораторных работ по автомати-

зации технологических процессов.— 

<URL:http://catalog.vsau.ru/elib/books/b6

5313.pdf> 

ВГАУ 2011 

 
6.1.3. Методические указания для обучающихся по освоению дисциплины 

№ 
п/п 

Автор Заглавие Издательство Год издания 

1 

Гуков П.О., 

Пиляев 

С.Н. 

Программа курса, методические указа-

ния для самостоятельного изучения и 

задания на курсовую работу. .— 

<URL:http://catalog.vsau.ru/elib/books/b6

0886.pdf> 

ВГАУ 2009 

6.2. Перечень ресурсов информационно-телекоммуникационной сети «Интернет»,  

необходимых для освоения дисциплины 

 

1. Механизация и электрификация сельского хозяйства. – URL: 

http://window.edu.ru/catalog/resources?p_rubr=2.2.75.21.8. 

2. Техника в сельском хозяйстве. – URL: http://ores.su/ru/journals/tehnika-v-selskom-

hozyajstve. 

3. The Institute of Physics. – URL: http://www.iop.org. 

4. Научная электронная библиотека: eLIBRARY.RU http://elibrary.ru. 

5. Он-лайн библиотека: www.twirpx.com. 

6. Патентно-информационные ресурсы Роспатента: www.fips.ru. 

7. Сайт научной библиотеки Воронежского  ГАУ: http://library.vsau.ru. 

 

6.3. Средства обеспечения освоения дисциплины. 

6.3.1. Компьютерные обучающие и контролирующие программы.  

 

№ 

п/п 

Вид учебного 

занятия 

Наименование программного 

обеспечения 

Функция программного обеспечения 

контроль 
моделиру-

ющая 
обучающая 

1. 
Лабораторная 

работа 
EXСEL  +  

2. 
Лабораторная 

работа 
MathCad  + + 

3. 
Лабораторная 

работа 
Mathlab  + + 

4. 

Лабораторная 

работа 

Курсовой 

проект 

LOGO! Soft Comfort  +  

5. 

Курсовой 

проект. Са-

мостоятель-
КОМПАС  +  

http://catalog.vsau.ru/elib/books/b62886.pdf
http://catalog.vsau.ru/elib/books/b62886.pdf
http://catalog.vsau.ru/elib/books/b65313.pdf
http://catalog.vsau.ru/elib/books/b65313.pdf
http://catalog.vsau.ru/elib/books/b60886.pdf
http://catalog.vsau.ru/elib/books/b60886.pdf
http://www.iop.org/
http://elibrary.ru/
http://www.twirpx.com/
http://www.fips.ru/
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ная 

работа 

6. 

Самостоя-

тельная 

работа 
Microsoft Word  +  

7. 

Самостоя-

тельная  

работа 
Microsoft PowerPoint   + 

8. 
Промежуточ-

ный контроль 
АСТ-Тест +   

 

6.3.2. Компьютерные презентации учебных курсов  

№ 

п/п 
Тема лекций, по которым подготовлены презентации 

1 Автоматизация управления производством 

2 
Архитектура современной автоматизированной системы управления технологиче-

скими процессами (АСУТП) 

3 

Техническое обеспечение автоматизированных систем управления. Понятие ГСП 

Датчики. Общие понятия. Датчики температуры давления, расхода, уровня, соста-

ва и свойств материалов. Датчики скорости и угла поворота, перемещения. 

4 
Датчики электрических величин. Исполнительные механизмы и регулирующие 

органы. Устройства сопряжения с объектом(УСО) и ПЛК 

5 Программное обеспечение АСУТП. Программирование ПЛК 

6 SCADA-системы 

7 Общие вопросы проектирования систем автоматизации. 

8 
Проектирование систем автоматизации дискретных объектов. Понятие дискретно-

го автоматизированного устройства. 

9 
Математическое описание дискретного логического устройства. Реализация дис-

кретных систем управления с помощью ПЛК 

10 Проектирование систем автоматизации аналоговых объектов 

11 

Автоматизация котлов и котлоагрегатов. Автоматические газовые котельные. Ав-

томатизация теплогенераторов. Автоматизация электрических установок для по-

догрева воды и воздуха и получения пара. Автоматизация холодильных установок 

12 

Автоматизация кормления животных и птицы. Автоматизация установок микро-

климата животноводческих и птицеводческих помещений. Автоматизация управ-

ления освещением птичников. Автоматизация уборки навоза и помета. Автомати-

зация доильных установок. Автоматизация процессов первичной обработки моло-

ка 

 

7. Описание материально-технической базы, 

необходимой для осуществления образовательного процесса  

по дисциплине 

 
№ 

п/п 

Наименование обору-

дованных учебных ка-

бинетов, объектов для 

проведения занятий  

Перечень основного оборудования,  

приборов и материалов 
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 Лист периодических проверок рабочей программы 
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Лист изменений рабочей программы 

 

Номер изменения Дата Страницы с 

изменениями  

Перечень откорректированных 

пунктов 

    

    

    

    

    

    

    

    

    

    

    

    

    

    

  

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 

 


